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DISCIPLINA: Automacéao Industrial Il

Vigéncia: a partir de 2007/1 Periodo Letivo: 8° semestre

Carga Horéria Total: 45h Cédigo: EE.622

Ementa: Sistemas de tempo-real. Barramentos de campo. Supervisédo de
sistemas de automacéao.

Conteudos

UNIDADE | — Redes de comunicagao
1.1 Introducéo
1.2 Fundamentos de redes de comunicagéo
1.3 Especificacdo de uma rede de automacao
1.4 Topologia fisica
1.5 Meio de transmisséo
1.6 Algoritmo de acesso ao barramento
1.7 Protocolos

UNIDADE Il — Sistemas de tempo real
2.1 Introdugéo
2.2 Escalonamento de tempo real
2.3 Suportes para aplicacoes
2.4 Modelo de programacéo sincrona
2.5 Aplicacéo das abordagens assincrona e sincrona

UNIDADE Il — Sistemas supervisorios
3.1 Introducéo
3.2 Hardware para implementacéo de sistemas supervisorios
3.3 SCADA (Supervisory Control and Data Acquisition)
3.4 Variaveis dos sistemas supervisoérios
3.5 Modos operacionais
3.6 Caracteristicas dos sistemas supervisoérios
3.7 Planejamento do sistema supervisorio
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