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DISCIPLINA:  Automação Eletropneumática e Eletro- Hidráulica 

Vigência: a partir de 2007/1 Período Letivo: Eletiva 
Carga Horária Total: 60h Código: EE.662 
Ementa: Sistemas eletro-hidráulicos e eletropneumáticos: componentes, 
simbologia, circuitos. Controle de sistemas eletro-hidráulicos e 
eletropneumáticos. 
 
Conteúdos 
 
UNIDADE I – Atuadores hidráulicos e pneumáticos 

1.1 Motores de translação 
1.2 Motores de rotação 

 
UNIDADE II – Eletroválvulas de controle 

2.1 Válvula de controle direcional 
2.2 Válvula direcional proporcional e servoválvula 
2.3 Válvula de controle de pressão 
2.4 Válvula de controle de vazão 

 
UNIDADE III – Modelos de sistemas eletro-hidráulicos e eletropneumáticos 

3.1 Modelo não-linear 
3.2 Modelo linearizado 

 
UNIDADE IV – Circuitos eletro-hidráulicos e eletropneumáticos 

4.1 Controle em malha fechada de atuadores hidráulicos e 
pneumáticos 
4.2 Aplicações de posicionadores 
4.3 Seguimento de trajetória 
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