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DISCIPLINA: Dinamica de Maquinas Elétricas

Vigéncia: a partir de 2007/1 Periodo Letivo: Eletiva

Carga Horaria Total: 45h Caédigo: EE.471

Ementa: Modelos dindmicos de maquinas de corrente continua, de maquinas
sincronas e de maquinas de inducéo.

Conteudos

UNIDADE I - Dindmica da Maquina de Corrente Continua (9 h-a)
1.1 Motor de excitacado separada
1.1.1 Degrau de tens&o de armadura com torque de carga
constante
1.1.2 Degrau de torque de carga com tensdo de armadura
constante
1.1.3 Partida do motor com carga
1.1.4 Modelo para pequenas variacoes
1.1.5 Transitorios devidos a variagdo da tensao de excitagao
1.1.6 Transitorios na frenagem elétrica
1.2 Equagbes dinamicas do motor com excitagao série

UNIDADE II. Fundamentos do Vetor Espacial e Indutancias (9 h-a)
2.1 Vetores espaciais de forga-magnetomotriz e de correntes
2.1.1 Estator trifasico
2.1.2 Rotor trifasico
2.2 Indutancias de maquinas de inducao trifasicas
2.3 Indutancias de maquinas sincronas trifasicas
2.3.1 Pélos sallientes
2.3.1 Pdlos lisos

UNIDADE lll. Fluxos Concatenados, Tensdes e Torque em Maquinas de
Inducéo (9 h-a)
3.1 Maquinas de indugao
3.1.1 Vetores dos fluxos concatenados e das tensdes elétricas
3.1.2 O modelo no sistema de referéncia com velocidade
arbitraria (xy)
3.1.3 Poténcia
3.1.4 Torque eletromecanico desenvolvido
3.1.5 O modelo no sistema de referéncia sincrono (0dq)
3.2 Maquinas sincronas

UNIDADE IV. Maquinas de Indugéo Descritas por Variaveis de Estado (9 h-a)
4.1 Fluxos magnéticos concatenados
4.2 Correntes elétricas
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4.3 Corrente do estator e fluxo concatenado do rotor
4.4 Corrente e fluxo concatenado do estator

4.5 Corrente e fluxo concatenado do rotor

4.6 O modelo no sistema de referéncia sincrono

4.7 Equacbes em p.u.

UNIDADE V. Introdugao ao Controle Vetorial de Maquinas de Indugao (9 h-a)
5.1. Orientac&o de fluxo
5.1.1 Orientagao do fluxo de rotor
5.1.2 Orientag&o do fluxo de estator
5.1.3 Orientacgao do fluxo do entreferro
5.1.4 Controle direto do torque

UNIDADE VI. Maquina de Indugdo Duplamente Alimentada (9 h-a)
6.1 Fluxo de poténcia no regime permanente
6.1.1 Poténcia ativa
6.1.2 Poténcia reativa
6.2 Orientagéo do fluxo
6.2.1 Orientagao do fluxo de rotor
6.2.2 Orientagao do fluxo do entreferro
6.2.3 Orientacao do fluxo de estator

UNIDADE VII. Modelos de Maquinas Sincronas (6 h-a)
7.1 Descrigao fisica da maquina sincrona
7.2 Descricdo matematica da maquina sincrona
7.3 A representacao p.u.da maquina sincrona
7.4 Circuitos equivalentes para os eixos direto e quadratura
7.5 Andlise em regime permanente
7.6 Caracteristicas de desempenho de transitorios elétricos
7.7 Saturagdo magnética
7.8 Equagdes de movimento
7.9 Modelo do motor sincrono
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