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DISCIPLINA: Maquinas e Acionamentos

Vigéncia: a partir de 2015/1 Periodo letivo: 3° semestre

Carga horéria total: 90h Cédigo: NH MCT.11

Ementa: Estudo dos motores de corrente continua (CC): principio de
funcionamento e partes constituintes, forca eletromotriz, circuito elétrico
equivalente. Estudo de excitagdo do motor CC. Andlise de drivers para motores
CC. Estudo de motores de inducgdo: principio de funcionamento e partes
constituintes, eficiéncia, velocidade sincrona e escorregamento. Estudo de
partida de motores de inducdo. Estudo sobre motores de passo: motores de
magneto permanente, de relutancia variavel e motores hibridos. Analise de
curva velocidade x torque do motor de passo. Busca de compreensédo sobre
drivers para acionamento de motores de passo. Estudo de servomotores
brushless do tipo trapezoidal e senoidal. Introducédo ao estudo de sensores de
velocidade e posicdo. Andlise de calculos de torque e inércia para motores.
Perfis de velocidade e aceleracéo.

Conteudos

UNIDADE | — Motores de Corrente Continua (CC) e de Inducédo
1.1 Motor de corrente continua com escova: principio de
funcionamento e partes constituintes, for¢ca eletromotriz, circuito
elétrico equivalente
1.2 Excitacdo do motor CC: excitacdo série, paralela e independente
1.3 Drivers para motores de corrente continua
1.4 Motor de inducgdo: principio de funcionamento e partes
constituintes, eficiéncia, velocidade sincrona e escorregamento,
curva de torque x escorregamento
1.5 Partida de motores de inducéo: chave estrela/triangulo, chave
compensadora, soft-starter, inversores de frequéncia

UNIDADE Il — Motores de Passo e Servomotores
2.1 Motores de passo de magneto permanente, de relutancia
variavel e motores hibridos
2.2 Curva velocidade x torque do motor de passo
2.3 Drivers para motores de passo: acionamento por driver unipolar
e bipolar, chopper, acionamento em modo de micropasso
2.4 Servomotores brushless tipo trapezoidal e senoidal
2.5 Comparagao motor de passo x servomotor
2.6 Motores de acionamento direto (direct drive)
2.7 Sensores de velocidade e posicdo: tacOmetro, encoders
absoluto e incremental, resolver
2.8 Calculos de torque e inércia para motores
2.9 Perfis de velocidade e aceleracao
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