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Ementa: Estudo do funcionamento dos Controladores Lógicos Programáveis 
(CLPs) e das suas diferentes linguagens de programação. Busca de 
compreensão acerca da automatização de equipamentos e sistemas, através 
da integração das tecnologias atualmente disponíveis. 

 
Conteúdos 
 
UNIDADE I – Sensores Industriais 

1.1 Conceitos 
1.2 Tipos de sensores 
1.3 Aplicações 

 
UNIDADE II – Controle de Processos 

2.1 Conceitos 
2.2 Controladores 
2.3 Aplicações 

 
UNIDADE III – Controlador Lógico Programável 

3.1 Arquitetura de um Controlador Lógico Programável 
3.2 Softwares de programação 
3.3 Linguagens de programação 
3.4 Funções básicas do CLP 
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