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DISCIPLINA: Fundamentos de Robdtica

Vigéncia: a partir de 2014/1 Periodo letivo: 4° semestre

Carga horéria total: 75 h Cédigo: CH_TEC.060

Ementa: Andlise das condic¢des introdutérias para a operacao e programacao de robos
em ambientes industriais e maquinas operatrizes através de linguagens normatizadas.

Conteudos

UNIDADE | — Introducéo ao CNC
1.1 Introducéo a tecnologia CNC
1.2 Reconhecimentos de maquinas (tipos, quantidades de eixos interpolaveis,
etc.)
1.3 Coordenadas Cartesianas
1.4 Sistema de Coordenadas
1.5 Introducéo a Linguagem ISO

UNIDADE Il — Robés
2.1 Introducdo a Robdtica Industrial
2.2 Aspectos Construtivos de Manipuladores Robéticos
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