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Ementa: Introducéo aos sistemas de automacao e controle. Principio funcional
de sensores utilizados em instrumentacéo industrial. Estudo de acionamentos
elétricos, bem como o0 estudo de circuitos eletropneumaticos e
eletrohidraulicos, incluindo seus componentes. Programacdo das funcfes
basicas de um CLP e introducdo aos sistemas supervisorios do tipo SCADA
(Supervisory Control and Data Acquisition).

Conteudos

UNIDADE | — Introducéo aos Sistemas de Controle e Automacao
1.1 Conceitos
1.2 Diferencas fundamentais

UNIDADE Il — Introducédo a Instrumentacao
2.1 Medicgéao de nivel
2.2 Medicdo de temperatura
2.3 Medicéo de vazao
2.4 Medicéo de pressao

UNIDADE llI — Acionamentos Elétricos
3.1 Partida direta
3.2 Partida estrela triangulo
3.3 Reverséo de motores elétricos
3.4 Chave de partida Soft Start
3.5 Métodos de frenagem de motores de inducao trifasicos
3.6 Montagens de circuitos elétricos em bancadas de simulagéo

UNIDADE IV - Eletropneumatica e eletrohidraulica
4.1 Sensores de posicao e proximidade
4.2 Componentes e circuitos eletrohidraulicos e eletropneuméticos

UNIDADE V —CLP’s
5.1 Arquitetura Basica de um CLP
5.2 Principios de programacéo de CLP’s

UNIDADE VI - Introducéo aos Sistemas Supervisorios
6.1 Sistemas supervisorios do tipo SCADA
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