\ g
Servico Publico Federal

Instituto Federal de Educacéo, Ciéncia e Tecnologia Sul-rio-grandense
Pro-Reitoria de Ensino

DISCIPLINA: Automacéo Il

Vigéncia: a partir de 2013/1 Periodo letivo: 4° semestre

Carga horéaria total: 75h Cdodigo: VA RC.023

Ementa: A disciplina propde-se a oferecer situacbes em que o aluno adquira
técnicas, habilidades e conhecimentos por meio do estudo dos conceitos
fundamentais de metrologia e instrumentacgéo, assim como a utilizagéo e aplicacdes
de instrumentos. Além de noc¢des basicas sobre controle de processos industriais.

Conteudos

UNIDADE I — Introducéo aos Controladores Logicos Programaveis
1.1 Controladores Logicos Programaveis
1.2 Utilizacao do CLP
1.3 Aplicacgdes do CLP
1.4 Arquitetura e Principio de Funcionamento
1.5 Modos de Operacgao
1.6 Tipos de CLP

UNIDADE Il — Interfaces de Entrada e Saida
2.1 Conceitos basicos
2.2 Caracteristicas de entrada e saida
2.3 Modulos de entrada e de saida

UNIDADE Il — Linguagem Ladder
3.1 Logica de contatos
3.2 Simbologia
3.3 Diagramas de contatos em Ladder
3.4 Circuitos de autorretencao
3.5 Leitura das entradas
3.6 Instalagcédo e programacao

UNIDADE IV — Circuitos Combinacionais
4.1 Tabela verdade
4.2 Funcdes ldgicas
4.3 Mapas de Karnaugh

UNIDADE V - Projetos com Clp
5.1 Projeto e programacao para acionamentos
5.2 Projeto e programacao para controle de processo Industrial
5.3 Introducgéo aos sistemas supervisorios
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