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Ementa: Nocdes sobre sistemas de controle. Introducdo ao controlador PID.
Estudo dos principais sensores industriais. Fundamentos de controladores
l6gicos programaveis. Modulos de Entrada/Saida digitais e analdgicos.
Programacao Ladder de CLPs. Introducdo sobre redes industriais. Introducgéo
sobre sistemas supervisorios.

Conteudos

UNIDADE I — Introducéo aos Sistemas de Controle
1.1 NogOes sobre sistemas de controle. Malha aberta e malha
fechada. Realimentacao
1.2 Elementos de sistemas de controle: controlador, sensores e
atuadores
1.3 Resposta transitéria de sistemas: tempo de subida, tempo de
acomodacéo, atraso de transporte, overshoot
1.4 Nocgoes sobre estabilidade de sistemas
1.5 Introducéo ao controlador PID
1.6 Sensores industriais: sensores de fim de curso, dos sensores de
nivel, de posicdo acelerdmetros, sensores de presenca, sensores
opticos, de velocidade, temperatura, pressao, e de vazao. Sensores
de tensdo, corrente e poténcia elétricos, sensores de umidade, de
gases e de pH

UNIDADE Il — Controlador Légico Programavel
2.1 Introducdo ao CLP: arquitetura dos CLPs, moddulos de E/S
digitais e analdgicos
2.2 Programacdo Ladder: entradas (contatos) e saidas (bobinas).
Blocos funcionais: temporizadores, contadores, bobinas do tipo
set/reset, PWM, controlador PID
2.3 Introducdo sobre redes de comunicac&do industriais: RS232,
RS485, MODBUS, PROFIBUS
2.3 Introducdo sobre sistemas supervisorios: monitoramento dos
processos industriais, geracdo de alarmes, graficos histéricos,
sistemas do tipo cliente/servidor, interface grafica. Sistemas SCADA
comerciais
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