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DISCIPLINA: Mecanica Vetorial

Vigéncia: a partir de 2013/01 Periodo letivo: 6° semestre

Carga horaria total: 75 h Caodigo: EQ.0602

Ementa: Estdtica do ponto material. Corpos rigidos: sistemas de forcas
equivalentes. Equilibrio dos corpos rigidos. Forcas distribuidas: centroides e
baricentros. Momentos de inércia. Cinemética do ponto material. Dindmica do
ponto material. Trabalho, energia e quantidade de movimento. Cinematica dos
corpos rigidos. Dindmica dos corpos rigidos.

Conteudos

UNIDADE I - Estudo da Mecénica Vetorial
1.1 Introduc&o a mecanica vetorial
1.2 Operacgdes Vetoriais

UNIDADE Il - Estatica dos Pontos Materiais
2.1 Forcas no plano
2.2 Forgas no espaco

UNIDADE Il - Corpos Rigidos: Sistemas de Forgas Equivalentes
3.1 Momento de uma forca
3.2 Reducgao de um sistema de for¢as a um sistema forgca-conjugado

UNIDADE IV - Equilibrio dos Corpos Rigidos
4.1 Equilibrio em duas dimensdes
4.2. Equilibrio em trés dimensbfes

UNIDADE V - Forgas Distribuidas: Centréides e Baricentros
5.1 Centroides e baricentros de areas e linhas
5.2 Centroides e baricentros de volumes

UNIDADE VI - Momentos de Inércia
6.1 Momento de inércia de areas
6.2 Momento de inércia de corpos

UNIDADE VII - Cinematica do Ponto Material
7.1 Movimento retilineo dos pontos materiais
7.2 Movimento curvilineo de um ponto material

UNIDADE VIl - Cinética dos Pontos Materiais: Segunda Lei de Newton
8.1. As leis de Newton
8.2 Quantidade de movimento
8.3 Equacdes do movimento
8.4 Equilibrio dinamico
8.5 Momento angular
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UNIDADE IX - Cinética dos Pontos Materiais: Método da Energia.
9.1 Trabalho de uma forga
9.2 Energia cinética — Principio do trabalho e energia
9.3 Energia potencial — For¢as conservativas
9.4 Conservacao da Energia
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