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DISCIPLINA: Controladores Lógicos Programáveis 

Vigência: a partir de 2015/1 Período letivo: 4º semestre 

Carga horária total: 45 h Código: MEM.002 

Ementa Estudo dos conceitos fundamentais, definições de hardware e softwares; 
análise das definições de interface de entrada/saída, desenvolvimento de 
programação em Linguagem  Ladder, utilizando o GRAFCET como ferramenta de 
estruturação da programação de sistemas discretos. 

 
Conteúdos 
 
UNIDADE I – Conceitos Fundamentais 

1.1 Princípio de funcionamento e principais elementos de hardware 
1.1.1 Unidade de processamento (CPU) 
1.1.2 Tipos de memória 

1.2 Modos de Operação do CLP 
1.3 Tipos de CLP’s 
1.4 Sensores e atuadores 
1.5 Interface de Entradas e saídas 

1.5.1 Conceitos fundamentais 
1.5.2 Tipos de entradas 
1.5.3 Tipos de saídas 

1.6 Funções Lógicas fundamentais 
  

 
UNIDADE II – Programação de Controladores Lógicos Programáveis 

2.1 As Linguagens de Programação 
2.1.1 Linguagem Ladder 
2.1.2 Lista de instruções (Instruction list - IL) 
2.1.3 Texto estruturado (Structured Text – ST) 
2.1.4 Diagrama de blocos de funções (Function Block Diagram – FBD) 
2.1.5 Sequenciamento gráfico de funções (Sequencial Function Chart – 
SFC) 

2.2 Programação do CLP usando a Linguagem Ladder 
2.1.1 Funções Básicas 
2.1.2 Endereçamentos de variáveis 
2.1.3 Análise do diagrama Ladder 
2.1.4 Desenvolvimento de programas simples usando o software WEG 
CLIC-02 Edit 
2.1.5 Desenvolvimento de programas simples usando o software RS 
LOGIX 5000 

 
UNIDADE III – Desenvolvimento de Sistemas Discretos Usando a Linguagem Ladder 

3.1 O GRAFCET 
3.1.1 Conceitos Fundamentais 
3.1.2 Seqüência única e sequência com repetição 
3.1.3 Seleção de sequência 
3.1.4 Paralelismo 
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3.2 Implementação do GRAFCET ao programa em linguagem Ladder 
3.2.1 Implementação das etapas 
3.2.2 Implementação das Transições 

3.3 Aplicação ao simulador de módulo de produção em série MPS – 
FESTO/Allen Bradley 

3.3.1 Sistema de alimentação 
3.3.2 Sistema de seleção 
3.3.3 Pré-set 
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