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DISCIPLINA: Controladores Logicos Programaveis
Vigéncia: a partir de 2015/1 Periodo letivo: 4° semestre
Carga horaria total: 45 h Codigo: MEM.002
Ementa Estudo dos conceitos fundamentais, definicbes de hardware e softwares;
analise das definicbes de interface de entrada/saida, desenvolvimento de
programacdo em Linguagem Ladder, utilizando o GRAFCET como ferramenta de
estruturacdo da programacao de sistemas discretos.

Conteudos

UNIDADE | — Conceitos Fundamentais

1.1 Principio de funcionamento e principais elementos de hardware
1.1.1 Unidade de processamento (CPU)
1.1.2 Tipos de memoria

1.2 Modos de Operacéo do CLP

1.3 Tipos de CLP’s

1.4 Sensores e atuadores

1.5 Interface de Entradas e saidas
1.5.1 Conceitos fundamentais
1.5.2 Tipos de entradas
1.5.3 Tipos de saidas

1.6 FuncgBes Ldgicas fundamentais

UNIDADE Il — Programacéao de Controladores Logicos Programaveis

2.1 As Linguagens de Programagao
2.1.1 Linguagem Ladder
2.1.2 Lista de instrugdes (Instruction list - IL)
2.1.3 Texto estruturado (Structured Text — ST)
2.1.4 Diagrama de blocos de fun¢des (Function Block Diagram — FBD)
2.1.5 Sequenciamento grafico de funcbes (Sequencial Function Chart —
SFC)

2.2 Programacéo do CLP usando a Linguagem Ladder
2.1.1 FuncgOes Bésicas
2.1.2 Enderecamentos de variaveis
2.1.3 Andlise do diagrama Ladder
2.1.4 Desenvolvimento de programas simples usando o software WEG
CLIC-02 Edit
2.1.5 Desenvolvimento de programas simples usando o software RS
LOGIX 5000

UNIDADE Il — Desenvolvimento de Sistemas Discretos Usando a Linguagem Ladder
3.1 O GRAFCET
3.1.1 Conceitos Fundamentais
3.1.2 Sequéncia unica e sequéncia com repeticao
3.1.3 Selecao de sequéncia
3.1.4 Paralelismo
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3.2 Implementacdo do GRAFCET ao programa em linguagem Ladder

3.2.1 Implementacéo das etapas

3.2.2 Implementacao das Transi¢oes
3.3 Aplicacdo ao simulador de moédulo de producdo em série MPS -
FESTO/Allen Bradley

3.3.1 Sistema de alimentacéo

3.3.2 Sistema de selecéo

3.3.3 Pré-set
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